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一、产品概述 

1.1 产品简介 

华思测控 ADM系列阵列位移计是一款灵活柔韧的、标准的 3D测量系统。使用一组密实的

阵列 MEMS微机电系统和经过验证的模型计算程序测量 2D、3D变形值。华思测控 ADM系列阵

列位移计没有优先轴，可自由弯曲，安装方式多样，可以竖直安装、水平安装或环形安装。

华思测控 ADM 系列阵列位移计通过测量加速度计在不同的轴向上的加速度变化量来反应对应

轴向与重力方向的角度变化量，通过角度的变化量推算相应节点的位移变化量。华思测控

ADM系列阵列位移计利用先进的测控技术、重力加速度测量技术、传感器温度补偿技术、核

心算法模型技术等技术，实现对监测物体 X、Y、Z三维变形量的实时在线监测。 

1.2 产品用途 

华思测控 ADM系列阵列位移计广泛用于土石坝、堤防、建筑地基、矿井，基坑开挖、岩

土边坡等安全监测领域。通过内置 MEMS微机电系统测量加速度在不同轴向的变化量来实现对

监测物体的 X、Y、Z三维方向的连续动态测量，配合华思测控监测云平台可得到高精度、稳

定可靠的监测成果，在边坡、基坑、尾矿库的深部水平位移监测；隧道的收敛监测；路基、

堆石坝沉降监测等方面广泛应用。 

1.3 产品优势 

温区补偿，数据稳定 
ADM系列阵列位移计采用 MEMS微机电系统，通过高度集成完美的消除了轴系间的误差，

采用温区补偿模型消除了温飘，保证了 ADM数据采集的稳定。在实验环境中，该系列产品数

据波动最优仅为 0.01mm。 

ADM系列阵列位移计创新性的采用温区补偿模型，真正做到-40℃～60℃温区补偿，保障

了阵列位移计的测量精度与稳定性。 

方向准确，精度可靠 
ADM系列阵列位移计出厂前，每个节点都采用高精度全自动标定系统进行独立标定，组
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装完成后再次整体标定，保证了 X、Y、Z方向的准确，位移分辨率每节（500mm）最高可达

0.005mm。扭转算法，偏量校正 

ADM系列阵列位移计，采用专业的扭转校正模型，对扭转引起的变形量进行修正，保证

了观测数据的精确与稳定。 

分节拼装，安装便捷 
ADM系列阵列位移计采用独创的分节式拼装，根据测孔的深度自由拼接；实现了灵活、

自由的安装，适应于竖直、环形、水平和倾斜等多种安装方式。 

在线传输，实时分析 
现场安装完成接通电源，即可实现云平台数据回传与分析。 

二次开发，平台兼容 
ADM系列阵列位移计协议开放，兼容性强，用户可根据需求自行开发。
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二、参数指标 

华思测控 ADM阵列位移计包含 2款产品，型号为 ADMS和 ADMV。2款产品用于国家级重大

工程项目的永久监测或重点工程的长期监测，其中 ADMS为不锈钢材质，ADMV为碳纤维材质。 

 

表 2-1 阵列位移计参数表 

指标 ADMV ADMS 

工作方式 MEMS微机电加速度式 MEMS微机电加速度式 

量测方向 3维度(X、Y、Z三向) 3维度(X、Y、Z三向) 

角度量程 0～360° 0～360° 

角度分辨率 
优于±0.0003°(±1.08") 

(±0.000005rad) 

优于±0.0003°(±1.08") 

(±0.000005rad) 

位移分辨率 优于 0.005mm@500mm/节 优于 0.005mm@500mm/节 

系统稳定性 优于±0.5mm(32m) 优于±0.5mm(32m) 

测量精度 
±0.002°(0.0006%F.S.)  

(0.02mm@500mm) 

±0.002°(0.0006%F.S.) 

(0.02mm@500mm) 

径向抗压 560kgf 300kgf 

直径规格 
22mm(主体)25mm(最大处) 分

段拼接时,分节头直径 29m 

18mm(主体),25mm (最大处) 分

段拼接时，分节头直径 29mm 

连接杆同轴度 0.5mm 1mm 

重量 ≤0.6kg/米 ≤1kg/米 

材质 碳纤维 304 不锈钢 

温度测量精度 优于±0.2℃ 优于±0.2℃ 

抗扭转校正精度 优于±1° 优于±1° 

温度记录 实时温度记录(每节) 实时温度记录(每节) 

采集频率 常规 1秒/次(1Hz) 常规 1秒/次,可测振动 

电气功耗 DC12V 3.2mA/节点 DC12V 3.2mA/节点 

抗拉保证 550kgf 550kgf 

防水保证 水下 200m(2MPa) 水下 200m(2MPa) 

工作环境 -40~60℃(湿度≤95%) -40~60℃(湿度≤95%) 

磁场干扰 没有影响 没有影响 

电场干扰 没有影响 没有影响 

形变轨迹 形变轨迹实时回放 形变轨迹实时回放 
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测点间距 0.5m或 1m可选 0.5m或 1m可选 

节段连接处最大

弯曲角度 
180° 180° 

组装方式 任意长度自由拼装 任意长度自由拼装 

分段长度 
20米、10米、5米、2米、1

米、其它长度定制 

20米、10米、5米、2米、1

米、其它长度定制 
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三、工作原理 

华思测控 ADM阵列位移计原理是通过 MEMS微机电系统测量重力加速度在不同的轴向上的

数据来反应出对应轴与重力方向的角度，通过角度的变化从而计算对应的长度杆的位移量。 

 

三维轴向定义：可登陆网站 https://docs.huasi-measure.com/查看详细文档或直接扫描二维码下载文档 
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四、硬件系统 

4.1 产品包装 

 
图 4.1-1 产品包装图 

4.2 设备说明 

 

4.2.1 ADM阵列位移计结构图 
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下压状态说明： 

 

图 4.2-2 ADM 阵列位移计下压状态图 
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五、设备安装 

5.1 阵列位移计安装 

华思测控 ADM阵列位移计是一款 MEMS微机电系统的柔性测斜设备，各采集单元进行柔性

连接可任意角度的弯折放置，为设备安装、运输提供极大的便利条件。 

华思测控 ADM阵列位移计安装前需完成系统的整体测试工作，即阵列位移计与综合采集

器、云平台进行配套测试，确保云平台能够正常接收、解析阵列位移计的数据。设备安装前

首先准备好尾节滑轮、下压丝杆、下压连接杆、下压延长杆、下压盖、钢丝绳等安装辅助设

备。 

将成盘的阵列位移计搬运至测斜管管口附近，将阵列位移计逐步展开并送入测斜管中。

阵列位移计在投送过程中要注意 X-MARK方向与测斜管 A方向（主要变形方向）保持一致，可

用手提或木架等辅助等方式投送，严禁阵列位移计在测孔口弯折挤压。 

阵列位移计随定向导轮同步下放到测斜管直至首节定向导轮完全下放并触底后，用尾节

定向轮固定上部方向、记录阵列位移计此刻的 X-MARK线方向，安装完成后，安装下压件套装

并固定下压盖，最后连接供电、保护装置，整套阵列位移计设备系统即安装完成。 

 

图 5.1-1 卷轴方式投送图 
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图 5.1-2 手提方式投送图 

详细安装过程： 

（1）设备下放测斜管前检查测斜孔位卡槽是否与待测主要变形方向一致，如未与待测主

要变形方向保持一致，需现场测量初始偏移角，角度测量可用手机端指南针软件或电子罗盘

进行测量，测出偏移角后在云平台进行偏移角度改正，确保设备监测方向值的准确性，具体

操作见 6.3章节内容（初始偏移角计算规则）。 

（2）设备安装 

按照设备出厂后标定的 X-MARK线方向，将阵列位移计 X-MARK方向线对准测斜管内待测

主要变形方向的导槽，沿着该导槽方向依次将设备放入测斜管，下放过程注意检查每节设备

方向是否一致，下放完后管口用下压盖固定。 
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图 5.1-3 阵列位移计 X-MARK线说明图 

（3）阵列位移计投放完成后安装下压套件，ADM系列阵列位移计下压套件主要作用是让

阵列位移计柔性连接处与测斜管管壁牢固贴合，避免在自动化监测过程中阵列位移计在测斜

管中自身发生滑动。 

                                 

图 5.1-4 下压件整体形态图 
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安装流程图如下： 

步骤 1：将阵列位移计从固定支架上拆下并平铺展开，检查每一节设备的外观和 Mark线方向，需要现场拼

接的阵列位移计按照下面步骤拼接，首先将分节头两端接头对齐红点后卡紧，然后沿着两端 MARK方向对

齐并卡紧到位，最后用扳手拧紧螺丝，安装完成后可用防水胶带保护。 

 

步骤 2：阵列位移计首节导轮穿好钢丝绳后，沿着测斜管待测卡槽方向下放，注意 X-MARK线方向（高轮方

向）朝向测斜管待测变形方向。 

 

步骤 3：投放阵列位移计，投放过程中阵列位移计严禁在管口弯折，同时牵引钢丝绳防止划入测斜管中，

投放至最后一节时安装尾节滑轮，注意 X-MARK线方向与测斜管卡槽方向是否一致，若不一致时需量取初

始偏移角，同时将尾节滑轮调到与卡槽方向一致。 
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步骤 4：安装下压杆（下压杆由下压丝杆、下压连接杆和下压延长杆组成，根据实际孔深组合使用），继

续投放阵列位移计至测斜管底部。调节下压杆长度与测斜管管口平齐，钢丝绳和阵列位移计线缆穿过下压

盖中间圆孔，将下压丝杆内六角螺丝取下与下压盖固定后重新拧上内六角螺丝。 

 

步骤 5：拧紧下压盖侧边 4个螺丝与测斜管固定，将钢丝绳如下图箭头指向方式固定在下压盖的一端后，

用钢丝钳拉紧另外一端钢丝绳并固定，顺时针转动内六角螺丝直至下压到位，多余钢丝绳用钢丝钳剪断或

放入测斜管中。 
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图 5.1-5 安装流程图 

5.2 综合采集器安装 

华思测控综合采集器具备数据采集、转换、存储、上传功能；综合采集器分两个型号，

分别是 C2000、D300。C2000 综合采集器采用 Linux系统，配合华思测控 AEM分线盒，可同时

接入多条阵列位移计的监测数据。D300采用低功耗设计，在供电条件受限的环境下，能有效

的延长监测周期，提高自动化监测效率。 

当用户使用自己的数据采集仪，不使用华思综合采集器时，需要用到转换器 P30。

       
图 5.2-1 综合采集器 C2000 实物图     图 5.2-2 综合采集器 D300 实物图        图 5.2-3 转换器 P30 实物图 
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表 5-2 综合采集器与转换器参数表 

 

 

综合采集器 转换器 型号 

参数 C2000 D300 P30 

供电方式 DC9-15V DC9-15V DC9-15V 

通信方式 
4G 全网通（向下兼容 3G、

2G） 
4G 全网通（向下兼容 3G、

2G） 
/ 

功耗 

DC12V 220mA（休眠小于

500uA） 

DC12V 180mA（休眠小于

500uA） 

DC12V 50mA（休眠小于

500uA） 

日计时误差 

≤0.5 秒/天 

（云平台每天凌晨校准时

间） 

≤0.5 秒/天 

（云平台每天凌晨校准时

间） 

≤0.5 秒/天 

（云平台每天凌晨校准时

间） 

内存 16G(约 1600 万条) 16M(约 1.6 万条) 16M(约 1.6 万条) 

工作温度 -40℃～85℃ -40℃～85℃ -40℃～85℃ 

相对湿度 ≤95%（@40℃） ≤95%（@40℃） ≤95%（@40℃） 

接口 

电源接口、232接口、USB
接口、外接天线、以太网接

口 

电源接口、232接口、外接

天线 
电源接口、485/232接口 

系统 Linux RTT RTT 

状态显示 LED 灯 LED 灯 LED 灯 

可支持的 

设备数量 
10×200 1×50 1×50 

可支持的 

最快频率 
1Hz 1Hz 1Hz 

可支持的 

方向规范 
V1.1 / V1.2(默认) V1.1 / V1.2(默认) V1.1 / V1.2(默认) 
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华思综合采集器的安装十分便捷，只需要按照综合采集器上对应的接口分别连接阵列位

移计、外接电源、天线，然后固定在不锈钢防水保护箱内即安装完成，综合采集器 D300的安

装方法与 C2000相同，下图以综合采集器 C2000为例展示连接过程。 

 

 

                         

 

 

 

 

 

图 5.2-3 综合采集器 HS-C2000 细节图 s 

安装示意图如下： 

 

图 5.2-4 综合采集器 C2000 安装示意图 
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C2000 综合采集器指示灯含义： 

 
图 5.2-5 综合采集器 C2000 展示图 

 

1、PWR灯：电源供电正常该灯常亮 

2、DATA灯：数据正常采集时该灯闪亮 

3、LINK灯：正常连接云平台服务器该灯常亮 

4、CMD灯：服务器发生数据传输时该灯闪亮 

5、唤醒键：正常状态下长按唤醒键 5s可重排节点 

6、SIM卡槽：插入通讯 SIM卡 

7、USB插口：插入 USB进行固件升级 

8.阵列位移计接口 

9.串口接口/以太网接口 

10.电源接口（接外部供电设备） 

11.DIV天线接口 

12.MAIN网络天线接口 
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D300 综合采集器指示灯含义： 

 

图 5.2-6 综合采集器 D300 展示图 
 

1.LINK灯：正常连接云平台服务器该灯长亮 

2.CMD灯：服务器发生数据传输时该灯闪亮 

3.DATA灯:数据正常采集时该灯闪亮 

4.PWR灯:电源供电正常该灯常亮 

5.SIM卡槽：插入通讯 SIM卡 

6.唤醒键：正常状态下长按唤醒键 5s可重排节点 

7.DIV天线接口 

8.MAIN网络天线接口 

9.阵列位移计接口 

10.串口接口 

11.电源接口（接外部供电设备） 
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P30 转换器指示灯含义： 

 

图 5.2-7 转换器 P30 展示图 

1.阵列位移计：阵列位移计设备接口 

2.CMD灯：服务器发生数据传输时该灯闪亮 

3.DATA灯：数据正常采集时该灯闪亮 

4.PWR灯：电源供电正常该灯常亮 

5.唤醒键：正常状态下长按唤醒键 5s可重排节点 

6.232/485接口 

 

 

 

天线图片如下: 
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5.3 供电设备安装 

阵列位移计的供电设备安装方式分为两种，一种为采用太阳能与蓄电池组合安装，主要

附件包括太阳能电池板、太阳能转换器、蓄电池、太阳能支架、避雷针、防护箱。第二种为

采用锂电池与一体化电箱进行安装。 

          

          防护箱               太阳能电池板             太阳能支架 

         

太阳能转换器                    蓄电池 

图 5.3-1  太阳能供电附件图 

采用太阳能与蓄电池结合的供电方式安装方法如下： 

浇筑0.4m*0.4m*0.5m(长*宽*高，基座尺寸不小于我公司建议尺寸) 钢筋混凝土基座。待

基座达到一定强度后，将太阳能支架固定在基座上，避雷针、太阳能板、防护箱固定在太阳

能支架上，将综合釆集器、太阳能转换器固定在防护箱指定位置，阵列位移计通讯接口与综

合采集器连接，4G网络天线与综合采集器连接，太阳能转换器分别连接综合采集器供电接
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口、太阳能电池板、蓄电池正负极。等待综合采集器指示灯状态正常后，登录云平台挂载阵

列位移计设备，完成后便可实时在线采集监测数据。 

 

图 5.3-2 阵列位移计太阳能供电方式安装完成图 

采用锂电池与一体化电箱的安装方法如下： 

设备采用锂电池供电，阵列位移计通讯线缆通过施工现场保护固定后直接接入综合采集

器，综合采集器与锂电池固定在防护箱中，锂电池使用外接小太阳能板供电，防护箱的固定

方式可根据现场已有建筑物进行现场安装固定。见下图 5.3-3。 

   

图 5.3-3 采用锂电池与一体化电箱方式安装完成图 
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六、监测云平台 

 
图 6.1 云平台界面图 

华思四维变形监测系统主要由阵列位移计、综合采集器、监测预警云平台组成。综合采

集器采集阵列位移计原始数据，通过有线或无线的方式将监测数据传送到监测预警云平台，

云平台分析、存储、展示和发布数据，并对危险区域提前预警，可通过系统主页、手机短

信、邮件等多元化预警提醒，实现系统互联互通。 

华思四维变形监测系统云平台具有监测数据实时获取、云端综合处理、多样化图表展

示、专业相关性分析、灾害预警报警、报表统计上报等功能，可同时管理多项目多设备，提

供安全可靠、实时全面、及时有效的信息服务。 

华思四维变形监测系统云平台数据显示直观化，对采集到的数据按原理公式算出物理

量，按测点、时间排序显示采集到的数据，将采集到的数据及时绘制成便于观察的数据图

线。越限数据报警，当采集到的数据计算出的物理量超过设置的报警值时会采用多种报警方

法提示观测员，包括短信等方式。 

华思四维变形监测系统云平台可定制的表格包括监测结果的年、季、月、周、日等各种

周期定制化报表，表格风格随意多样，能适应任意复杂的格式，表格中数据的定义丰富齐

全，包括普通测值、条件测值和各种特征值在内的几乎所有的报表需要的数据都能轻松获
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得。庞杂繁多的系统资源构成信息和监测数据可以方便地备份和恢复，既能保障系统的可靠

与安全，又使系统的建立、维护和扩充更加方便。 

华思四维变形监测系统云平台有最高权限的管理者账号与一般权限（由管理者账号设置

权限）的用户查看账号可登陆，用户可以用电脑或手机浏览器登陆实时查看监测信息（图表

与原始数据）。用户可以选择自行部署服务器或使用本公司提供的服务器。系统具有监测数

据实时获取、云端综合处理、多样化图表展示、专业相关性分析、灾害预警报警、报表统计

上报等功能，可同时管理多项目多设备，提供安全可靠、实时全面、及时有效的信息服务。 

6.1 新建项目 

点击云平台主界面左上角功能图标，点击“项目管理”，点击“新建项目”,见图 6.1-

1。输入“项目名称”，点击地图上面项目所在地理位置，会自动生成项目经纬度信息，输入

“项目地址”，见图 6.1-2，点击“创建”,云平台新建项目完成。 

 

图 6.1-1 云平台新建项目流程 
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图 6.1-2 云平台新建项目流程 
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6.2 挂载设备 

6.2.1 挂载阵列位移计 

进入创建的项目,点击左侧菜单栏中的“设备管理”，点击“添加设备”，选择“设备型

号”、输入“设备名称”、“制造商”、选择“监测设备类型”、输入“设备编号”，点击

“创建”，阵列位移计挂载完成。若有多条阵列位移计，继续按照同样方式挂载即可。见图

6.2-1。 
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图 6.2-1 挂载阵列位移计流程 
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6.2.2 挂载综合采集器 

点击左侧菜单栏中的“设备管理”，点击“添加设备”，选择“设备型号”、输入“序

列号”，点击“创建”，综合采集器挂载完成。若有多个综合采集器，继续按照同样方式挂

载即可。见图 6.2-2。 
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图 6.2-2 挂载综合采集器流程 
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6.3 添加测点 

点击“项目管理”，点击“编辑”，见图 6.3-1。 

 

图 6.3-1 添加测点流程 

点击监测项目下方的“＋”图标，输入监测项目的名称，点击测点下方的“＋”图标，

输入测点名称，点击确定，测点添加完成。若有多个项目和多个测点，按照同样方式添加即

可。见图 6.3-2。 

 

图 6.3-2 添加测点流程 

点击左侧监测项目名称，点击对应测点，进入测点信息界面，选择“测点类型”、“监

测设备”、“采集器”，点击保存，见图 6.3-3。 
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图 6.3-3 添加测点流程 

点击“设备配置”，点击“采集配置”，见图 6.3-4。 

 

图 6.3-4 配置测点信息 

点击“获取固件版本”、点击“查询节点”。按照设备的安装方式选择正确的设备模式

（起算点为远线端/近线端、布设方式为水平布设/垂直布设）点击“更新设备模式”，见图

6.3-5。 
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图 6.3-5 配置测点信息 

输入“变形方向方位角”、“MARK线方位角”，点击“设置初始方位角”，见图 6.3-5。 

 

图 6.3-5 设置初始偏移角 
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变形方向方位角和 Mark线方位角需要现场量取，初始偏移角的结果会根据这 2个角度自

动计算得出，若以测斜管待测导槽方向为主要变形方向且测斜管未扭转，则初始偏移角为

0，以下内容将详细介绍初始偏移角不为 0的情况。 

 

 

 

初始偏移角计算规则 

1）以待测主要变形方向为基准（测斜管待测导槽方向未指向待测主要变形方向，需方要求以待测主

要变形方向为基准） 

初始偏移角计算如下： 

 

 

 

 

 

 

 

 

待测主要变形方向角度         设备 X-Mark线方向角度 

初始偏移角=待测主要变形方向角度-设备 X-MARK方向角度=-61° 

北偏角度=待测主要变形方向=202° 

2）以测斜管待测导槽方向为基准（测斜管导槽指向待测主要变形方向，但测斜管发生了扭转） 

初始偏移角计算如下： 
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测斜管导槽方向角度            设备 X-Mark线方向角度 

初始偏移角=待测导槽方向角度-设备 X-MARK线方向角度=-61° 

北偏角度=待测导槽方向角度=202° 

 

 

选择“采集方式”和“采集间隔”点击“保存”,点击“更新设备时间”，点击“保存设

置”，测点配置完成，见图 6.3-6。 

 

图 6.3-6 测点采集频率配置 

关闭采集配置界面，点击查询类命令“采集数据”，窗口会返回阵列位移计采集的监测

数据，表明设备工作状态正常。见图 6.3-7。 
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图 6.3-7 采集数据 

点击“数据处理”，设置“隐藏节点”、“故障节点”、“下沉修正”、“独立坐标”、

“防跳变”的数据处理，点击“保存”，见图 6.3-8。  

 

图 6.3-8 
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点击“公式配置”，设置“转换属性”、“公式类型”、或自定义公式，见图 6.3-9。 

 

图 6.3-9 

点击“图表配置”，设置“安装方向”、“纵轴标签”、“设备参考高程”、“坐标标

签”、“剖面图左图横轴指向”等配置，点击保存，见图 6.3-10。  

 

图 6.3-10 
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6.4 监测数据浏览 

6.4.1 监测数据 

“监测数据”菜单下包含监测点的所有原始采集数据，包含每个监测点对应的阵列位移

计的每个节点的加速度、坐标、倾斜角、电压、温度、扭转角信息。 

选择对应项目下的监测点编号，点击“监测数据”，见图 6.4-1。 

 

图 6.4-1 

点击“监测数据”,选择“采集时间”，点击“查询”，见图 6.4-1。可以查看指定时间

内监测点采集记录，见图 6.4-2，点击图 6.4-3 中截图的“查看节点数据”，可查询节点的

原始数据，见图 6.4-4。 

 

图 6.4-2 
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图 6.4-3 

 

图 6.4-4 

根据设备安装后的稳定情况选择合适时间的监测数据设为初值，点击“设为初值”即

可，点击“查看详情”，可看到该条监测数据的详细信息。见图 6.4-5。 

 
图 6.4-5 监测数据详情 
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6.4.2 分量图 

选择监测点点号，点击“分量图”，可以查看历史数据变化，“分量图”反应的是整体

设备的变形图，点击节点号则可查看相应的节点变形图。见图 6.4-6。 

时间范围：用户可以自定义选择时间查看数据。 

时间间隔:用户可以自定义选择时间间隔查看数据时间。 

观测类型：“变化值”（相对于初始状态的相对差值）、“观测值”（实际计算绝对

值）。 

观测属性：可以查看三轴的坐标值、加速度值与温度值、电压值、扭转角。 

观测节点:用户可以自定义选择观测节点查看指定节点数据。 

 
图 6.4-6 分量图
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6.4.3 三维图 

三维图展示设备在三维空间直角坐标系中的总体形状，用户可以用鼠标点击拖动查看任

意视角（可放大、缩小、平移、自由旋转）。选择“时间范围”，选择“时间间隔”，选择

“显示比例”，选择“显示剖面”，点击查询，显示设备三维图，见图 6.4-4。该功能可以

显示阵列位移计在测斜管中的实时状态，可以检验测斜孔垂直度。当测斜管局部发生变形

时，可以全方位三维显示。 

 
图 6.4-7 三维图 
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6.4.4 剖面图 

    变形剖面图展示设备在 AB（XY）方向随时间变化趋势。选择监测点点号，点击“变形剖

面图”，选择“采集时间”、“采集间隔”、“节点算法”（累加计算：把上个节点的坐标

累加到当前节点，默认该方式计算；独立计算：逆计算节点坐标，消除上个节点对当前节点

坐标的 累加值；下沉修正：当阵列位移计在测斜管中发生下沉时，用该算法进行修正），点

击“查询”，见图 6.4-8。

 
图 6.4-8 剖面图 
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“剖面图”菜单下包含三个图，分别是： 

（1）剖面图：展示整条设备在 A、B或 X、Y两个方向随时间的变化趋势.见图 6.4-9。 

 

图 6.4-9 剖面图 

（2）节点数据过程线：展示不同安装深度的节点随时间 AB（XY）方向变化趋势，见图 6.4-

10。 

 
图 6.4-10 节点数据过程线图 



ADM 阵列位移计使用说明书                                                                 

42

（3）节点轨迹图：展示某个节点在其水平面上相对其初始状态的移动轨迹，节点初始状态

（初始值）假定在坐标原点。在选定时间内，展示了节点从开始位置（绿色三角形）到结束

位置（红色三角形）运动轨迹，相对坐标变化趋势图能还原该位置的形变发生过程，为监测

数据的分析提供了有力的保障，见图 6.4-11。 

 
图 6.4-11 节点轨迹图 
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6.4.5 方位图 

展示整条设备随时间变化的矢量（AB或 XY合位移）变化趋势以及某个节点在平面坐标

系中的变化趋势，平面坐标系与监测点设置的方位角相关联。选择监测点点号，点击“方位

图”，选择“时间范围”、“时间间隔”，点击“查询”。“方位图”菜单下包含五个图，

分别是： 

变形量图：展示整条设备矢量位移随时间的变化趋势。见图 6.4-12。 

方位观测值图：展示某个节点在平面坐标系中的当前观测位置。见图 6.4-13。 

方位变化值图：展示某个节点在平面坐标系中相对于初始状态的变化趋势。见图 6.4-13。 

节点数据过程线图（位移）：展示某个节点随时间的矢量位移变化趋势。见图 6.4-14。 

节点数据过程线图（深度）：展示某个节点随时间相对高程变化趋势。见图 6.4-14。 

 

图 6.4-12 变形量图 
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图 6.4-13 方位观测值与变化值图 

 

 
图 6.4-14 节点数据过程线图（位移、深度） 
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6.5 监测报表导出 

 点击“下载报表”，选择“时间范围”，“时间间隔”选中要导出报表的测点，点击

“定制报告列”，选择要导出的监测方向数据，点击“确定”。见图 6.5-2。点击“导

出”，见图 6.5-1。云平台自动生成 EXCEL报表文件，见图 6.5-3。也可在左侧菜单栏“下载

报表”中下载下来。 

 

图 6.5-1 统计报表导出界面图 

 

     

图 6.5-2 定制报告列 
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点击图 6.5-1 中“导出报告”，云平台生成 EXCEL 报告文件，见图 6.5-3。

 
图 6.5-3 监测报表展示（部分） 
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6.6 云平台数据推送 

登录 https://docs.huasi-measure.com/，即可进入网站看到云平台数据推送/云平台开

放接口，如图 6.6-1， 

 
如图 6.6-1 

1.云平台推送接口，柔性测斜管数据可把数据推送到指定地址，如下图：  

 
2. 云平台开放接口，访问接口能获取全部产品的数据，如下图： 
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七、联系我们 

 
 
 
电话：020-62224558 

 

传真：020-62224558 

 

网址：www.huasi-measure.com 

 

地址：广州市番禺区东环街番禺大道北 537号番山创业中心 2号楼 2区 805B 
 

http://www.huasi-measure.com/

