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4  基本操作与试运行 

4.1 安全注意事项 

 ● 请勿在电源接通的状态下进行接线作业，否则有触电的危险； 

 

● 请勿在变频器外罩打开的情况下运行，否则有触电的危险； 

● 请务必将电机外壳接地处理，否则有触电或发生火灾的危险； 

● 在进行接线前请切断所有关联设备的电源，并保证主回路直流电压已经  

下降到安全水平后，等待 5 分钟以上再进行相关作业。 

● 非专业人员请勿进行维护、检查或更换部件； 

● 请勿在通电状态下拆除变频器外罩，否则有触电的危险； 

● 请勿在通电状态下触摸变频器的印制电路板，否则有触电的危险； 

● 请确保主电路电缆可靠稳固连接，如果主电路电缆松动，可能会导致连

接处过热引起火灾； 

● 通电前请再次确认电源电压，错误的电源电压会导致变频器不能正常工

作或损坏变频器，甚至引发火灾； 

● 请勿将变频器安装在易燃材料上，也不要将易燃物品附带在变频器上，

通电前请清除变频器周围的杂物； 

 

重要 

● 操作变频器时，请遵守静电防止措施（ESD）规定的措施和方法，否则可

能损坏变频器； 

● 变频器在带电机运行状态时，请勿直接切断或投入电机，必需在变频器

停机的状态下切断或投入电机，否则可能损坏变频器； 

● 控制电缆请使用双股绞合屏蔽电缆，并将屏蔽层连接到变频器的接地端

子上接地，以防止变频器工作异常； 

● 控制电缆请使用双股绞合屏蔽电缆，并将屏蔽层连接到变频器的接地端

子上接地，以防止变频器工作异常； 

● 非专业人员请勿进行操作、安装、接线，调试、维护修理等作业； 

● 私自更改、拆装、维修可能导致变频器损坏，此情形不在本公司质量保

证范围内； 
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4.2 变频器键盘布局及功能说明 

● 键盘操作器外观 

 

● 按键功能 

按键 

符号 

按键 

符号 
功能描述 

 
菜单键 

待机或运行时进入功能菜单界面；在参数修改状时，按下该

键退出修改；待机或运行时长按该键（1 秒），直接进入状态

监控界面。 

 
确认/修改键 

菜单界面时按下该键进入参数修改状态，修改完毕后再次按

下该键确认修改值；在待机或运行状态下按下该键可以直接

更改停机时 LED 监视项。 

 

上下键 

菜单界面时选择参数组；在参数修改状态时修改参数值；待

机或运行监视状态下修改给定频率、PID、转矩给定量、磁

粉离合器转矩给定量（当给定频率、PID、转矩给定量、磁

粉离合器转矩给定量为键盘数字设定时,需设定[F4.04]）。

 移位键 
菜单界面时用于选择上下键所修改的功能号的位数；参数修

改状态时用于选择上下键所修改的参数的位数。 

正转运行键 
当运行/停止由键盘控制时,按下该键变频器正转。正转运行

时，状态指示灯常亮，反转运行时，状态指示灯闪烁。 

 
反转/点动键 

该键可以通过参数[F4.02]定义功能。当定义为反转键（REV）

功能时，按下该键变频器反转运行，按功能指示灯灭。当该

键定义为点动键时，按下该键变频器点动运行，按键功能指

示灯亮。 

停车/复位键 

当命令给定通道设定为键盘控制时，按下该键变频器停止运

行；也可通过参数[F4.03]定义其扩大有效范围；故障状态

时按下该键变频器复位。（当故障未消除时将不能复位）。 

 
键盘电位器 

可用做给定频率、上限频率、给定转矩、PID 给定、PID 反

馈等设定值的输入通道。 
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● 指示灯含义 

名称 状态 含 义 

单位指

示灯 

Hz 闪烁 数码管显示的值为给定频率。 

Hz 亮 数码管显示的值为输出频率。 

A 亮 数码管显示的值为输出电流实际值。 

V 亮 数码管显示的值为输入电压。 

V 闪烁 数码管显示的值为输出电压。 

S 亮 表示时间单位为秒。 

S 闪烁 表示时间单位为毫秒、分或是小时。 

RPM 亮 表示此时 4 位数码显示的值为电机转速。 

% 闪烁 表示此时 4 位数码显示的值为 PID 给定量。 

% 亮 表示此时 4 位数码显示的值为 PID 反馈量。 

状态指

示灯 

FWD 亮 变频器正转运行中。 

FWD 闪烁 变频器反转运行中。 

FWD 灭 变频器停机。 

功能指

示灯 

REV/JOG 亮 该键定义为点动按键。 

REV/JOG 灭 该键定义为反转按键。 

表 4-1：指示灯含义 

● 数字文字对照表 

 

表 4-2：数字文字对照表 
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● 液晶显示界面图标说明 

图标 说明 

  
变频器停机状态 

  顺时针转，表示正转运行状态 

  
逆时针转，表示反转运行状态 

 
表示点动运行状态 

 
反转状态辅助标志 

提示按 键 

  提示按 键 

  
光标可上移或向上提示标志 

  光标可下移或向下提示标志 

 图标闪烁表示在故障状态 

 提示箭头指向的内容 

 
端子断开 

 
端子闭合 

 

继电器两路输出：一路断开，一路闭合 
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● LED 操作器基本操作 

停机时显示设定频率 50.00Hz。下面以设 F0.09=100.00 为例来说明 LED 操作器基本操作。 

 

图 4-1：LED 操作器基本操作 

4.3 基本操作 

● 参数初始化 

 设定 F0.19=1，就能完成参数的初始化。具体操作如下图： 

 
图 4-2：参数初始化 

● 电机 1 控制方式选择 

 下面通过设置 F0.00=0（AM 无 PG 电流矢量控制）为例来介绍， 

 
图 4-3：电机 1 控制方式选择 
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● 启动方式选择 

启动运行方式共 3 种：0：直接启动 1：先制动再由启动频率启动 2：转速追踪再启动。

下面以设置 F1.00=2（转速追踪再启动）为例来介绍， 

 

图 4-4：启动方式选择 

● 电机参数设定 

按照电机铭牌设定［F5.02］(电机的额定功率),［F5.03］(电机的额定频率)，［F5.04］

(电机的额定转速)，［F5.05］(电机的额定电压)。 

其他的电机参数可通过变频器自学习得到，其具体操作方法如下所示： 

 
图 4-5：电机参数设定 

● 参数拷贝功能选择 

通过设置 F4.05=1，将变频器参数值传至键盘并保存，具体操作如下图所示： 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 4-6：变频器参数值传至键盘并保存 
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通过设置 F4.05=2，将键盘保存的参数值传至变频器，具体操作如下图所示： 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 4-7：键盘保存的参数值传至变频器 

● 运行监视设定 

   

图 4-8：运行监视设定 
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4.4 液晶键盘操作流程说明 
● 监控界面监视项设定流程 

以停机时上行监控参数显示设定为例来介绍，具体操作如图 4-9 所示。在功能代码 F4.11 下设

定键盘第一行停机状态下显示内容，厂家默认为输入频率、输出频率、输出电流、输入电压四组参

数，在停机状态下可通过按 键可更改显示内容。上行监控参数组显示可通过 键更改。 

 

 

 

 

 

 

 

 
  

图 4-9：停机时上行监控参数显示更改 

● 故障界面操作流程 

以整流桥过热报故障显示为例来介绍，具体操作如图 4-10 所示。故障界面下按 键进入故障

原因界面，按 进入参数菜单界面；在故障原因界面可按 键返回故障界面，若有向上或向下

提示标志，则可按 或 键翻页查看其他故障原因。在整个故障过程按 键进行故障复位。 

 

 

 
 图 4-10：整流桥过热报故障显示 
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● 三级菜单界面操作流程 
（1）换行操作界面流程：以功能代码 F0.19 下参数初始化设定为例来介绍，设定 F0.19 参数值

为 1，就能完成参数初始化，具体操作如图 4-11 所示。 

 F0.19 参数初始化

     0: 不动作

     1: 恢复出厂值

输入频率    50.00Hz

输入电压    380.0V

   F1: 运行控制组

 F0: 基本参数组

   F2: 开关量端子组

    F0.01 速度/转矩控制

    F0.00 控制方式

   F0: 基本参数组

 F0: 基本参数组

    F0.08 键盘设频率

    F0.09 最大输出频率

 F0: 基本参数组

    F0.18 设载频特性

    F0.19 参数初始化

 F0: 基本参数组

    F0.08 键盘设频率

    F0.09 最大输出频率

 F0.19 参数初始化

     1: 恢复出厂值

     0: 不动作

 F0: 基本参数组

    F0.18 设载频特性

    F0.19 参数初始化

2次

9次

1次

1次

 

 

 

 

 

 

  
图 4-11：换行操作界面流程 

（2）数据操作界面流程：以功能代码 F0.04 下主通道增益设定为例来介绍，设置 F0.04 的参数

值为 2.000%，具体操作如下图 4-12 所示。 
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（3）组操作界面流程：以功能代码 F0.18 下设载频特性为例来介绍，设置选择第 2 组中的“1.

与输出频率有关”，具体操作如图 4-13 所示。 

 

 

 

 

 

 

 
图 4-13：组操作界面流程 

● 参数复制操作流程 

参数拷贝操作流程如图 4-14 所示，参数下载操作流程如图 4-15 所示。     

    

 

 

 
图 4-14：参数拷贝操作显示 
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图 4-15：参数下载操作显示 

● 电机参数自整定操作流程 

旋转型自学习操作显示如图 4-16 所示，静止型自学习操作显示如图 4-17 所示。 

 

 

 
    图 4-16：电机旋转型自学习操作显示 

 

 

 
    图 4-17：电机静止型自学习操作显示 
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4.5 试运行 
● 频率给定流程 
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● 起停控制流程  

止输出
变频器停

恒速运行

=0

F

T

停止
运行命令

F1.00
=0

直接启动

设定频率
恒速过程

加速过程启动频率

F1.02

F1.03

启动频率保持时间

启动频率保持时间

F1.03

F1.02

启动频率 加速过程

恒速过程
设定频率

先制动再从启动频率启动

T

F

直流制动

F1.04

F1.05

=1

=2

转速跟踪再启动

减速停机 能耗制动

FA.08

F

T

设定频率 恒速中

减速过程

直流制动

起始频率

F1.10

F1.08

F1.11

制动等待时间 制动时间

制动电流

F1.09

Xi

Xi

自由停车

端子功能为44

端子功能为6

F1.07

=1

按输出频率

断开

闭合

断开

闭合

启动

（Xi=X1~X7）

（Xi=X1 X7）~

 

图 4-19：起停控制流程 
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● 试运行调试指南 

是否

设置转矩控制速度限制F7.05～F7.08.

F7.02,设置转矩极限F7.03/F7.04,

设置给定转矩F7.00,设置转矩方向

实施旋转自学习，F5.12改为1,

按下FWD按键，等待自学习结束。

电机是否能脱开负载

确认电机方向，若反向，请断电后交换任意两
相电机线；或设定F0.16参数，更改旋转方向

按下JOG/REV键点动运行

F5.01～F5.06  

按电机铭牌和接线方法设定

确认电源连接正确，确认电机接线正确上电

开始

按下FWD按键，等待自学习结束。

实施静止自学习，F5.12改为2,

选择VF控制方式

还是矢量控制方式

设置F0.00=1
选择VF控制方式 选择矢量控制方式

设置F0.00=0

VF控制方式 矢量控制方式

选择速度控制
设置F0.01=0,

选择转矩控制
设置F0.01=1,

定通道F0.03=0
设置运行频率给

设置运行频率F0.08

设置运行命令给额定通道F0.02=0

按下键盘FWD键运行

按下键盘STOP/RESET键停止

试运行结束
 

图 4-20：运行调试指南 
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● 参数自整定调试步骤： 

F5.07-F5.11自动更新并存储

自整定完毕，电机参数

检测故障原因，确保

排除故障后重试

参数不更新

自整定失败，电机

按下FWD键，自整定开始

否是

设置F5.12=1，实施旋转自学习按

下SET键，进入自整定等待状态

设置F5.12=2，实施静止自学习按

下SET键，进入自整定等待状态

电机是否能脱开负载测试？

根据铭牌设定电机额定转速F5.04

结束

出现故障告警

根据铭牌设定电机额定电压F5.05

根据铭牌设定电机额定功率F5.02

根据铭牌设定电机极数F5.01

确认变频器与电源线正确，确认变频器与电机接线正确。

开始

上电

是

否

根据铭牌设定电机额定频率F5.03

根据铭牌设定电机额定电流F5.06

 

图 4-21：电机参数自整定 
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● 异步电机 VF 调试步骤：  

否

是

带载调试：从低速到高速进行空载运行

1.如出现低频力矩不足，请增大F8.12进行调试；

2.如出现电流波动、电机转速不稳，请调整F8.28、F8.29

判断是否正常

设置电机参数,选择VF曲线；相关功能码：F5.01～F5.06，F8.00； 

设置启停命令，建议调试用本地键盘做频率、命令通道

F0.00=4

相关功能码：F0.02、F0.03、F0.09、F0.14、F0.15；

空载调试：从低速到高速进行空载运行调试，观察电流是否

稳定、电流大小是否合理、电机转速是否稳定；

是否合理、电机转速是否稳定 

调试，观察电流是否稳定、电流大小

3.如减速出现过压故障，请调整FA.00～FA.02进行调试，

4.如出现过载故障或过流故障，请调整F8.30～F8.32；

进行调试；SET键，进入自整定等待状态

如有接能耗制动电阻，请检查FA.08、FA.09的设置；

否
判断是否正常

调试结束 按照用户要求设置其它参数 

是

图 4-22：异步电机 VF 调试步骤 
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● 异步电机或同步电机矢量控制调试步骤： 

1.根据速度响应，调整速度环参数F6.00～F6.09，分高、

2.如有电流高频振荡、速度环增益已经很小电机还无法

F0.00=0  

3.如欲减小电机最大力矩输出，可减小F6.11；

 参数，或增加制动电阻、或增大减速时间；

稳定，请减小电流环参数F6.16～F6.19；

判断是否正常

是

F0.00=2 

F0.00=7 

设置启停命令，建议调试用本地键盘做频率、命令通道；

相关功能码F0.02、F0.03、F0.09、F0.14、F0.15；

设置电机参数：F5.01~F5.06，F8.00；根据编码器设置：F5.15~F5.19

设置F5.12=1进行

空载辨识是否通过？

否

是

空载调试：从低频到高频运行，

观察电流是否稳定、电机转速

是否稳定

调试结束按照用户要求设置其它参数ÿ

判断是否正常

是

带载调试：从低频到高频运行，

观察电流是否稳定、电机转速

是否稳定

否

否

  低频两段进行调整；

4.如减速出现过压故障，可调整FA.00～FA.02过压抑制

1.检查PG卡接线是否正确；

2.检查编码器参数设置是否

  正确；
3.检查电机参数设置是否正确；

4.无PG矢量省略该步骤

 
图 4-23：电机矢量控制调试步骤 
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● 异步电机或同步电机转矩控制调试步骤： 

否

是

转矩控制调试：设置F0.01=1；

速度模式是否通过？

设置启停命令，建议调试用本地键盘做频率、命令通道；

进行转控制调试；

设置转矩命令参数：F7.00、F7.02等，

判断是否正常

调试结束按照用户要求设置其它参数 

是

F0.00=0  

F0.00=2 

F0.00=7 

相关功能码：F0.02、F0.03、F0.09、F0.14、F0.15；

设置电机参数：F5.01～F5.06，F8.00；?根据编码器设置：

F5.15～F5.19； 设置速度模式进行调试：F0.01=0； 

重新调试速

度控制模式

否 配合速度环参数（F6.00～F6.09）

电流环参数（F6.16～F6.19）的

调整

 
图 4-24：电机转矩控制调试步骤 
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● 同步电机无 PG 矢量控制调试步骤： 

1.如欲增加低频力矩，可提高F6.47，

2.如出现电机电流不稳、电机转速不

3.如出现运行电流偏大，可减小F6.51

稳、可调整F6.45、F6.46进行改善；

判断是否正常

是

设置启停命令，建议调试用本地键盘做频率、命令通道；

相关功能码：F0.02、F0.03、F0.09、F0.14、F0.15；

设置电机参数：F5.01~F5.06

设置F5.12=1 否

是

空载调试：从低频到高频运行，

观察电流是否稳定、电机转速是

否稳定

调试结束按照用户要求设置其它参数
　　

判断是否正常

是

带载调试：从低频到高频运行，

观察电流是否稳定、电机转速

是否稳定

否

否

1.若辨识电感偏离正常值较大,可

  调整F5.26、F5.27，重新辨识；

2.若电旋转辨识过程电流不稳、

   电机转速不稳，可提高F5.28、

F0.00=7 

进行空载辨识是否通过？

  调整F6.48、F6.57；

或者减小F6.52、F6.53进行调试；

  进行调整

   或增大F6.16～F6.17；

 

图 4-25：同步电机无 PG 矢量控制调试步骤 


